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Titulo proyecto
Disefio de un actuador electromecanico basado en materiales electroactivos

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

Se estan realizando avances considerables en los actuadores electromecanicos basados en materiales
electroactivos para aplicaciones avanzadas como en musculos artificiales en robética (ver por ejemplo,
https://softroboticstoolkit.com/book/dielectric-elastomer-actuators). Es un campo que se esta consolidando
como un area muy prometedora para aplicaciones futuras.

Los actuadores electromecéanicos se basan en materiales inteligentes que responden con deformaciones
mecénicas a estimulos eléctricos. En el proyecto, se trabajar4 con un material elastomero dieléctrico sometido
a un campo eléctrico que provocara el movimiento de un fluido. Con la aplicacion de una tension eléctrica se
conseguird un mayor o menor grado de deformacion del material de manera reversible y controlada. Se
analizard su respuesta y se contrastara con un modelo tedrico.

Actividades a realizar por el alumno

En este proyecto de investigacion, el alumno recibird una formacion inicial sobre los actuadores elastoméricos
dieléctricos (DEA). El estudiante utilizara los montajes experimentales existentes y pondra a punto el sistema
de actuacion y de medicién del movimiento generado. Posteriormente, analizara los resultados obtenidos
comparandolos con modelos tedricos del material, incluido un modelo por elementos finitos, y se estudiaran
las posibles aplicaciones.

Horario
De 9h a 14h o a convenir con el estudiante.
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