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Titulo proyecto
Desarrollo de una arquitectura de control de robots de rehabilitacién de miembro inferior

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

En el presente proyecto se pretende desarrollar una arquitectura de control abierta basada en una
programacion modular de distintos controladores para un robot de rehabilitacion de miembros inferiores. Dicha
arquitectura se desarrollara sobre el middleware de control de robots ROS2, el cual permite la implementacion
en tiempo real de los controladores desarrollados, siguiendo, tal como se pretende, una programacion
modular.

Actividades a realizar por el alumno

Las tareas a realizar por el alumno serian:

- Aprender técnicas avanzadas de control dinamico de robots paralelos

- Aprender aplicaciones relacionados con la robética industrial

- Plantear la programacion mediante modulos de los controladores disefiados

- Aprender a programar en el entorno ROS2

- Aprender a programar aplicaciones de manera modular

- Profundizar en la programacion de dispositivos ciberfisicos mediante lenguajes C++ y Python.

Horario
El establecido segun la convocatoria de la beca, flexible segin disponibilidad del alumno
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