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Titulo proyecto

Planificacién de rutas en tiempo real con obstaculos moéviles basado en funciones arménicas mediante la
herramienta Proper Generalized Decomposition

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

En la actualidad existen multiples aplicaciones industriales en las que los vehiculos auténomos deben
planificar las rutas 6ptimas en tiempo real debido a posibles cambios de los puntos de destino o incluso
modificaciones abruptas de la posicion del vehiculo. Ademas, se enfrentan a un entorno variable con
obstaculos méviles como por ejemplo otros vehiculos en plantas industriales.

Uno de los métodos para la planificacién de rutas usado esta basado en el uso de funciones armoénicas ya
gue evitan que el vehiculo se quede atrapado en puntos muertos. No obstante, este tipo de métodos no ha
sido ampliamente usado en entornos dinamicos debido a que su coste computacional impide su uso en
aplicaciones en tiempo real ya que necesita resolver un problema de Poisson en el mapa completo en cada
instante de tiempo y, a dia de hoy no es trivial conseguirlo con la infraestructura computacional que puede
albergar en vehiculo autbnomo.

Es por ello que en este proyecto de beca se plantea el uso la técnica Proper Generalized Decomposition
(PGD) capaz de generar vademécums de soluciones paramétricas, donde cada obstaculo movil se puede
considerar como un parametro de la ecuacioén. Es por ello que tras el uso de esta técnica se obtiene un
vademécum con todas las posibles rutas Optimas para todas las posibles posiciones de los obstaculos. Esta
informacion es trasferida al vehiculo y de este modo es capaz de decidir en cada instante de tiempo la mejor
ruta para llegar a su destino, considerando todos los obstaculos méviles.

Actividades arealizar por el alumno

&#8226; Revision bibliografica de las funciones arménicas para la planificacion de rutas 6ptimas.

&#8226; Revision bibliografica de la técnica PGD.

&#8226; Formacion sobre la programacion eficiente en Matlab.

&#8226; Implementacion en Matlab de los algoritmos de planificacion de rutas con las técnicas mencionadas.
&#8226; Realizacion de simulaciones numéricas.

&#8226; Realizacion de un informe de los resultados obtenidos.

Horario
10:00 a 14:00
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