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Titulo proyecto
Estudio del comportamiento de un brazo robot en el mecanizado de plasticos reforzados

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

Se propone la utilizaciéon de un brazo robot de 5 ejes (Mitsubishi RV-2AJ) para el mecanizado de plasticos
reforzados. Para lo cual se tendran que adaptar las condiciones de trabajo (orientacién del brazo y
condiciones de corte) para que el robot pueda soportar los esfuerzos generado.

Previo a los ensayos practicos se realizard una simulacion de esfuerzos a través de una aplicacion CAE
(DELMIA incluido en 3D Experience de Dassault Systemes).

Actividades a realizar por el alumno

- Revision del estado del arte.

- Seleccion de materiales, herramientas y modos de trabajo.

- Aprender el manejo del robot a través del software Melfa.

- Adaptar un husillo de corte como pinza al robot. Disefiar el acoplamiento

- Decidir y justificar los ensayos a realizar, asi como las variables a medir para poder comparar
comportamientos.

- Realizar el modelo simplificado en CATIA para las simulaciones en DELMIA.

- Realizar las simulaciones en DELMIA y contrastar los valores obtenidos.

- Realizar las operaciones de corte con el robot.

- Comprobar resultados

Horario
Flexible, a acordar con el candidato.
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