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Titulo proyecto
APLICACIONES DE VISION ARTIFICIAL EN ROBOTICA

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

El objetivo de esta beca es capacitar al alumno en la realizacion de aplicaciones industriales que involucren
robot realimentados mediante sensores (cAmaras) de vision artificial. Para ello se dispone de varios robots
industriales, sistemas de vision por computador, también industriales, asi como de un equipo de personas con
amplia experiencia en estos campos.

En concreto, la beca se propone para abordar el problema conocido como &#8220;robot-visual-
servoing&#8221;, en donde la vision es utilizada para realimentar el sistema de control del robot. Esto es de
especial importancia en entornos industriales cambiantes y complejos.

Los medios a disposicion del becario sera una célula robotizada de 15 grados de libertad (2 robots KUKA
KR15, track lineal y mesa giratoria de NC) con almacén de herramientas, ademas de un robot de 7 grados de
libertad con vision incorporada en configuracion &#8220;eye-in-hand&#8221;.

Actividades a realizar por el alumno

Las tareas a desarrollar serian las siguiente:

1. Formacion en el lenguaje KRL, utilizado por los robots de la marca KUKA.

2. Formacién en los equipos de vision industrial disponibles (Supersight de MATROX y Expectia de OMRON
Electronics)

3. Formacién en algoritmos de control de robots

4. Formacion en algoritmos de tratamiento de imagenes

5. Desarrollo de demostradores

6. Desarrollo de una aplicacion industrial completa

7. Presentacion de resultados y posible publicacion de los mismos

Horario
3 horas diarias. Flexible mafana y/o tardes
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