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Titulo proyecto

DISENO,E IMPLEMENTACION DEL SISTEMA DE CONTROL PARA EL ATERRIZAJE Y DESPEGUE
AUTOMATICO DE VEHICULOS AEREOS NO TRIPULADOS (UAVS) MEDIANTE VISION ARTIFICIAL

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

El objetivo del proyecto es el disefio e implementacién del sistema de control capaz de automatizar la
maniobra de aterrizaje y despegue de UAVs de ala fija mediante el uso de vision artificial. Dichos sistemas de
control deben ser capaces de permitir a los vehiculos el seguimiento de la trayectoria de aterrizaje y despegue
definidas por los usuarios. Asimismo, este tipo de sistemas de control deben ser desarrollados empleando
plataformas hardware de caracter empotrado (embedded systems), dadas las limitaciones de carga que se
presentan en este tipo de vehiculos.

Actividades a realizar por el alumno
El alumno participara en las siguientes tareas:

- Desarrollo de modelos matematicos que describan el comportamiento dinamico del vehiculo.

- Desarrollo de modelos de simulacién en MatLab basados en los modelos mateméticos obtenidos.
- Estudio de las distintas alternativas de sistemas de control para el caso objeto de estudio.

- Disefio y simulacion del sistema de control.

- Implementacion de los algoritmos de control y gestion del vehiculo en C/C++.

- Implementacion del hardware de control basado en ARM.

- Implementacion del software en QNX.

- Realizacion de pruebas reales en campo abierto.

Horario
3 horas diarias, con flexibilidad horaria
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